
23-2D2IDITECME1 – Planche tactile n° S2 / Partie spécifique - Partie A / (positions du cycliste sur la pente - effet centrifuge)

.planche tactile n"o .s,< / .partie sp=cifique -- .partie .a / 

,2positions du cycliste sur la pente -- effet centrifuge;'

.position ,* .position ,<

,~a5p7cste ,~a5p7cste ,~a5p7cste

.position ,%



23-2D2IDITECME1 – Planche tactile n° S3 / Partie spécifique - Partie B / (supports rigides qui maintiennent l'enveloppe)

.planche tactile n"o .s,% / .partie sp=cifique-- .partie .b / 

,2supports rigides qui maintiennent l'enveloppe;'

.adaptation

de la position

.r=glage

angulaire

.bande 

blanche

.enveloppe

.support

rigide

.vue de gauche .vue de face

.issue

de

secours

.enveloppe



23-2D2IDITECME1 – Planche tactile n° S4 / Partie spécifique - Partie C / Description de l'équipement PMR, « monte-personnes »

.planche tactile n"o .s,? / .partie sp=cifique -- .partie .c / 

.description de l'=quipement ..pmr1 7monte-personnes7

.l

h

mp .niveau sas entr=e

mp .niveau v=lodrome

�`

guide haut

guide bas

pignon

cr=mailli!re

direction

.fg

.donn=es3

-- .l3 longueur .l3 ,**1* m

-- h3 hauteur h3 ,*1?:# m

-- ~a3 angle ~a3 ,}1?? "o

-- r=sultante poids3 .fg

-- .s3 .sas .niveau sol

-- .v3 .v=lodrome .niveau sol

-- mp3 .monte-personne

rampe int=rieure

.s

.v

y

z

o



23-2D2IDITECME1 – Planche tactile n° S5 / DTS1 : caractéristiques des vélos de piste

.planche tactile n"o .s,: / ..dts,*3 caract=ristiques des

v=los de piste

.dr

.j

.lgp z

.i

.a

.lp y 

.lm y

.lb y

.lgp y

.rm

y

z

o y

z

o

.h

.op



23-2D2IDITECME1 – Planche tactile n° S7 / DTS3 : présentation des zones protégées pour évacuation de la piste du vélodrome (partie 1/2)

.planche tactile n"o .s,} / ..dts,%3 pr=sentation des zones

prot=g=es pour =vacuation de la piste du v=lodrome

8partie ,*/<0

.zone prot=g=e ,<

.limite de la .couverture 

du v=lodrome

.zone prot=g=e ,*

.zone prot=g=e ,:

.zone prot=g=e ,?

.zone prot=g=e ,%



23-2D2IDITECME1 – Planche tactile n° S9 / DTS4 : description de la structure mécano-soudée

.planche tactile n"o .s,{ / ..dts,?3 description de la 

structure m=cano-soud=e

.mouvement

de r=glage

du contrevent

.mouvement du 

poteau

.opoteau3 point origine

de liaison pivot

x

z

.bande 

blanche

.dome

.pilier

.arceau

.platine 

support

.contrevent

.vue de gauche 

bris= avec arceau



23-2D2IDITECME1 – Planche tactile n° S12 / DTS7 données comparatives (Partie 2/4 Réchauffement climatique -- Comparatif 1 / Acier S235)

.planche tactile n"o .s,*< / ..dts,}3 donn=es comparatives 

8.partie ,</?0 .r=chauffement climatique -- comparatif ,*

.acier ,.s<%: .structures en acier .arcelor .mittal .x.carb

de sources recycl=es et renouvelables

.pollution de 

l'eau 8,m`%0

,*1#$9*#`%

,*1<{9*#`<

,#1##9*#`#

,?1%|9*#`<

,?{%1}}

.pollution de 

l'air 8,m`%0

,%1{%9*#`:

,?1{<9*#`?

,#1##9*#`#

,$1?}9*#`?

,<1}{9*#`:

,%1|:9*#`%.r=chauffement

climatique 

8kg ,.c.o< eq40
,%1:%9*#`<

,#1##9*#`#

,?1:?9*#`<

,%1#:9*#`%



23-2D2IDITECME1 – Planche tactile n° S13 / DTS7 données comparatives (Partie 3/4 Réchauffement climatique -- Comparatif 1 / Bois résineux)

.planche tactile n"o .s,*% / ..dts,}3 donn=es comparatives 

8.partie ,%/?0 .r=chauffement climatique -- comparatif ,*

.bois r=sineux .france .f=d=ration .nationale du .bois

.pollution de 

l'eau 8,m`%0

,}1{*9*#`*

,*1|:9*#`*

,#1##9*#`#

,{1%#9*#`#

,:1*%9*#`*

.pollution de 

l'air 8,m`%0

,<1#$9*#`?

,$1<<9*#`%

,#1##9*#`#

,%1*|9*#`%

,*1*<9*#`?

,}1#*9*#`*.r=chauffement

climatique 

8kg ,.c.o< eq40
,}1%$9*#`<

,#1##9*#`#

,<1|?9*#`*

,-$1{:9*#`<



23-2D2IDITECME1 – Planche tactile n° S14 / DTS8 données comparatives (Partie 4/4  Pollutions et besoin en eau -- Comparatif 2)

.planche tactile n"o .s,*? / ..dts,|3 donn=es comparatives 

8.partie ,?/?0 .pollutions et besoin en eau -- .comparatif ,<

bois3 

utilisation 

nette d'eau 

douce 8,m`%0

,}1$#9*#`-*

,%1*#9*#`-*

,#1##9*#`#

,:1%:9*#`-<

,%1{$9*#`-*

acier3 

utilisation 

nette d'eau 

douce 8,m`%0

,$1{#9*#`?

,<1${9*#`<

,#1##9*#`#

,?1:}9*#`<

,$1|<9*#`?



23-2D2IDITECME1 – Planche tactile n° S15 / DTS9 : description « pignon-crémaillère » 

.planche tactile n"o .s,*: / ..dts,{3 description 

7pignon-cr=maill!re7 

.pas

.pignon

.dent

.diam!tre

primitif

.ligne de

r=f=rence 

de la

cr=maill!re

.cr=maill!re

.l=gende

{o .module ,7 m en mm

{o ,'.z5;pignon2 ,7 nombre de dents

{o .pas en mm3 ,p7~p9m

{o .diam!tre primitif en ,mm7.dp7m9.z

  .c3 .contact pignon/cr=maill!re

.c

,~w5;pignon2

,.v5;cr=maill!re2



23-2D2IDITECME1 – Planche tactile n° S16 / DTS10 : simulations de comportement des structures (partie 1/2) Support matériau : acier

.planche tactile n"o .s,*$ / ..dts,*#3 simulations de

comportement des structures 8partie ,*/<0

.support mat=riau3 acier

von .mises 8,.n/m`<0

     ,*1|}<9*#`|

     ,*1$|:9*#`|

     ,*1?{|9*#`|

     ,*1%**9*#`|

     ,*1*<%9*#`|

     ,{1%$<9*#`}

     ,}1?{#9*#`}

     ,:1$*|9*#`}

     ,%1}?$9*#`}

     ,*1|}?9*#`}

     ,<1<*{9*#`?

    .limite d'=lasticit=3 

,<1%:#9*#`|

.d=tail



23-2D2IDITECME1 – Planche tactile n° S17 / DTS10 : simulations de comportement des structures (partie 2/2) Support matériau : bois

.planche tactile n"o .s,*} / ..dts,*#3 simulations de

comportement des structures 8partie ,</<0

.support mat=riau3 bois

.crit!re de von .mises 8aux n{uds04,*

8,.n/m`<0

     ,?1$:9*#`$

     ,?1*{9*#`$

     ,%1}<9*#`$

     ,%1<$9*#`$

     ,<1}{9*#`$

     ,<1%%9*#`$

     ,*1|$9*#`$

     ,*1?9*#`$

     ,{1%<9*#`:

     ,?1$$9*#`:

     ,*1<<9*#`%

.uniquement sur la peau

    .limite d'=lasticit=3 

,<? .mpa



23-2D2IDITECME1 – Planche tactile n° S20 / Document réponse DRS3 (partie 1/2)

.planche tactile n"o .s,<# /

.document r=ponse ..drs,% 8partie ,*/<0

,-'3 espace ( remplir

.r=seau

=lectrique

,<%� .v

.groupe

=lectrog!ne

,<%� .v

3 .disjoncteur

sectionneur

.fonction3

.prot=ger

3 .contacteur

.fonction3

,-'

3 .commutateur

.carte 

=lectronique

.=nergie 

=lectrique

ibd .porte-personnes �8.cha%ne de puissance�0



23-2D2IDITECME1 – Planche tactile n° S21 / Document réponse DRS3 (partie 2/2)

.planche tactile n"o .s,<* /

.document r=ponse ..drs,% 8partie ,</<0

.d=pla-

cement 

.porte-

.personne

3 .pignon

.cr=mail-

l!re

.fonction3

,-'

.fonction3

,-' 

3 .moteur mono-

phas= 

.tension3 ,<%# .v

.puissance3

,#1:: k.w

.nmoteur3

,*'%}# tr9min`-*

.fonction3 

,-'

3 .r=ducteur

.rapport3 

,#1#*{

.nature du 

mouvement3

,-'

.nature du 

mouvement3

,-'




